
팀명 : AURA
기계공학과박정근 (팀장)
기계공학과김석균 (팀원)
기계공학과이태희 (팀원)
기계공학과임찬혁 (팀원)



문문 문문01

문문 문문문문03

문문 /문문 문문 문 문문문문문 문문05

SITL 문문 ?02

Unity3D 문문문문04

문문 문문06

2026-1 파란학기제 AURA



문문문문 문문 문문문 문문

2026-1 파란학기제 AURA

문문문 문문

문문 문문문

문문 문문 문문



AI 문문 문문 문문 SITL 문문 문문 문문 문문문 문문 문문

2026-1 파란학기제 AURA

문문문문문 문문



2026-1 파란학기제 AURA

SITL (Simulation in the Loop)

: 실실 실실 실실 실실 실실실실 AI실 실실 실실 실실 실 실실 실 실실 실실실 실실실실 실실

Unity3D

실실 실실 실실 실실 실실 실실실 AI 실실실 실실 실실
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SITL 문 문문

문문 문문문 문문

문문 문문 문문

문문 문문 문문 문문문

실실 AI 실실 실실실 실실 실실 실실 실실

실실 실실실실 실실 실실 실실실 실실

실실 /실실 Multi -Agent 실실 실실
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SITL 문문문 문문 : 3문문 문문문문문

실실실실실 (GCS )
실실실실 실실실 실실실실 실실 /실실실 실실실 실실실 실실실실실실 실실

실실실실 (FCC) : PixHawk  Firmware(PX4)
실실 /실실실 실실 /실실실 실실실실 실실 Firmware

실실실 실실 실실  : Unity3D ⇔ AI Module (CNN / PPO)
실실 실실실실 LiDAR/Camera 실실 실실실실 실실실실 AI실 실실실 실실 실 실실실 실실
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문문 문문문 문문

실실실실실실
: 실실 실실실실 실실실실  AI 실실 실 실실실 실실 실실

PixHawk
: 실실실 실실 실실실  실실실  실실실 실실

실실
: 실실 실실 실실  실 실실실 실실
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문문문문 문문 문문문문 문문

1. 실실 실실 : 실실실실 실실실
실실 실 Waypoint 실실실 실실

2. 실실실 실실 : 실실실실 실실실
Waypoint 실실실 실실실 실실

3. 실실실실 : Waypoint 실실실
실실 실실 실실 실실 실실

실실 실실 : 실실 실실실실 실실실 실실실 실실실 실실
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문문문 문문문 문문 문문문문

Drone : 3D 실실 실실
Waypoint 실실 실 실실실 실실
실실 실실 실 실실실 실실

Rover : 2D 실실 실실
Waypoint 실실 실실 실실
실실실 실실실 실실실 실실
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Unity3D, PX4  문문 문문 문문 , 문문 문문 문문문 문문 문문 문문

문문

문문
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Unity3D 문 문문 문문 문문문문문 /문문문 문문 문문 문문문
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문문 /문문 문문 문문 – LiDAR, 3D Depth Camera

문문문 : LiDAR 문문

문문문 : 3D Depth Camera
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LiDAR  문문 , 3D Depth Camera  문문문 PX4 문 문문 문문

문문문 문문 문문

문 문문 문문문 문문 문문
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Unity3D문 CNN 문문 문문 CNN 문문문문

Input
(32x24x1)

16
(channel)

32x24

16x12

Flatten

16
(channel)

…

3072
(node)

F.C.

tanh

Output
…

128
(node)

F.C.

ReLU

:  Conv

:  ReLU

:  MaxPooling
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Unity3D문 문문 문문 문문
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문문 /문문 문문문문 문문

문문문 문문 문문문 문문

문문 문문문문 문문
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문문 문문문문 문문 문문 문문문

Step문 문문문문문

문문 문문 10문 문문
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문문 Waypoint  문문

문문문 문문 문문문문문

Goal
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F450 문문 문문문3MAX -24  문문 문문문
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문문문 HW 문문 문문 /문문 문문 문문

1. Companion Computer 문문 1. 문문 문 문문문 문문문 문문

2. LiDAR, 3D Depth Camera 문문 2. 문문 문문 문문문문 문문문 문문

3. AI 문문 Edge Computing 문문 3. LLM 문문 문문 문문 문문문

4. 문문 /문문 문문 문문문문 문문문 4. 문문 문문 문문 문 문문
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